\ Epreuve pratique du baccalauréat général

Spécialité : sciences de I'ingénieur |

Systéme pluritechnologique : Barriere automatique % %4

Performance : vitesse de la lisse

1. Prise en main du systéme (pluritechnologique)

Se connecter a votre session sur I'ordinateur, puis ouvrir le dossier « TP Barriere Sympact ».

La barriére Sympact est un dispositif de controle d'accés. Elle posséde différentes
configurations qui lui permettent d'étre installée dans les parkings payants, parcs privés,
campings ou en utilisation autoroutiere (péages et télépéages).
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Figure 1 : Repérage des constituants

2. Performance attendue

Mors de réglage
tension ressort

req RegDiagram (Cahier des charges) )

<<requireme nt=
Controler l'accés

==requirement==
Configuration de fonctionnement

Id="1"

text="La barriére doit laisser passer
les automobilistes autorisés”

/

text="La barriére peut fonctionner
en configuration privative ou

i " <=refing=>

<<requirements=
Commande

Reésister au milieu extérieur

<=requirements= <<requirements=

Temps de réponse

==reguirements=
Vitesse Lisse

configuration autoroutiére”
®\j_”1 -

<<requirements=
Configuration privative

text="La barriére doit éire contrdlée
depuis un PC. le superviseur peut
d'ailleurs en confréler plusieurs.”
ld="1.1"

text="La barriére doit pouveir
résister aux intempéries”
lg="1.2"

text="L'accés de
I'automobiliste & la zone
contrlée doit se faire

text="La vitesse en bout de
lisze doit respecter les
normes de Sécurité”

text="En absence d'énergie

<='Eﬁ"9” électrique, 'accés doit &tre
; Impossible’

Id="g."

rapidement” Id="1.4."
1d="1.3." < il
<erefine=s’ : csrefine=» ‘:<ref|rr|e>>

==requirement==
Temps d'ouverture

==reguirement==
Temps de fermeture

==equirement=
Vitesse de fermeture

10="3"

text="Temps d'ouveriure
entre 0,6 et-0,9 5"

text="Temps de fermeture
entre 0.9 et 15"
Id="4."

text="Vitesse maxi en
bout de lisse 6 m.s™ "
Id="4."

==requirement==
Configuration autoroutiére

text="En I'absence d'énergie
eélectrique l'accés doit éire possible”|
Id="5."

Figure 2 : diagramme des exigences

Sujet 21A : dossier ressources
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3. Performance mesurée

a. Mise en place du protocole expérimental
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Figure 3 : Analyse vidéo de la lisse

1- Lancer le logiciel « Capstone », puis ouvrir le fichier « Descente barriere
Sympact.cap » dans le répertoire de travail.

2- Mettre en place la valeur de I'étalon : « Propriété », puis « Outil étalonnage ».

3- Appuyer sur le bouton lecture pour voir apparaitre le mouvement de la lisse, ainsi que
les valeurs de la vitesse de rotation de la lisse.

Figure 4 : image du releve

4- Faire afficher le graphique EEI¥de la vitesse de rotation de la lisse en fonction du temps.

Faire un lissage de la courbe si nécessaire.
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4. Performance simulée

1- Ouvrir le logiciel « Solidworks » puis le fichier « sympact

H| P &2 i~ &y ind

Calcul mécanique
Analyse du mécanisme

meca3d.SLDRAM » qui se trouve dans le répertoire de travail.

Figure 5 : modéle 3 D du mécanisme de la Barriéere Sympact

2- Cliquer sur paramétrer le mouvement de fermeture de la fagon suivante :

- liaison d’entrée : «pivot C1/CO»
- vitesse de rotation 40 tr/min

- nombre de positions :100

- type d’étude : cinématique

- durée du mouvement 1 seconde.

3- Simuler vos résultats.

4- AT'aide du logiciel, tracer la trajectoire d’'un point en bout de lisse.

= %7 Résultats <Etude 1> Trajectoire N (=X
*ﬁ‘ O Chaines Piéce de base oK
B8 Trajectoires) 0 beticl> " % Amier
= b Courbes Ajouter... h Point de passage — Aide
'_ Courbel Raz A Aréte <1@c3 axe de com... Position du mécanisme
L theta propriétésm Floce assotite » M« » 0
I_ Omega c3 axe de commande hielle liss Intervalle 2
L alpha Echelle globale ¢
|I‘ | ‘\\\\\
5- Consulter la trajectoire sous Méca 3D, afin de relever la vitesse S
maximale (en m.s™") en bout de lisse. Ii :
\\
“.
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